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TP32E : Données du modèle multiphysique 

 

 

 

 
 

 

Nous connaissons les caractéristiques de la chaîne cinématique : 

 

La poulie motrice a 20 dents = Zm 

La poulie réceptrice liée à la vis a 71 dents = Zv 

Le pas du systeme Vis/Ecrou est 3mm = p 

 

Rmoteur : 0.8 ohm 

constante de couple :  0.0221V/(rad/s) 

Coefficient de frottements visqueux : 3.62e-6 Nm. s/rad 

Inertie Moteur : 0.0000026 kg.m2 

 

poulie courroie : 71/20 

Inertie de la chaine de transmission : 0.0015 kg.m2 

pas de vis sans fin : 0.003 m 

 
 


